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D D

C C

B B

A A

Sentido de giro

ON/OFF

Sentido de giro

ON/OFF

3.072 MHz
TIMER0 Divisor por 384

TIMER1 Monoestable programable

TIMER2 Monoestable programable

8 kHz

1 kHz

SENSOR DELANTERO DERECHO

SENSOR DELANTERO IZQUIERDOA15=0  IO/M=0  SELECCIONA EPROM

A15=1  IO/M=0  SELECCIONA RAM

A15=X  IO/M=1  PERIFERICOS

DIRECCIONES PIA

PA=00 PB=01 PC=02 PCONTROL=03

DIRECCIONES TIMERS

04

PUENTE EN HPUENTE EN H

DIVISOR POR 8

32 kbytes 32 kbytes

REGULADOR DE TENSION
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6
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74LS00

12
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11

C2

10 uF

C112 pF
BT1

2 x 1,2 V 500mA/h  NiMh

1
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BT32 x 1,2 V 500mA/h NiMh
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2 x 1,2 V 500mA/h NiMh
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